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Le informazioni contenute in questo manuale sono
soggette a cambiamenti, senza nessun obbligo di
preavviso od avvertimento, da parte della S.C.S. srl

La S.C.S. non si assume nessuna responsabilita per
qualsiasi errore possa trovarsi in questo manuale.

Il software descritto in questo manuale & fornito sotto
licenza d'uso e puo essere utilizzato solo entro i
termini di tale licenza, che si prega di leggere
attentamente.

Non & possibile cedere né trasferire il programma o
qualsiasi materiale ad esso correlato, in qualsiasi
forma, a qualsivoglia persona o entita, salvo previo
consenso scritto della S.C.S. - Survey CAD System.
Questo manuale ed il relativo software non possono
essere riprodotti, copiati, divulgati, trasmessi,
memorizzati su sistemi di archiviazione o trascritti in
qualsiasi maniera, ivi compresa la traduzione in altri
linguaggi comprensibili da uomini o macchine, né per
intero né in parte, senza previo permesso scritto della
S.C.S. - Survey CAD System.

Infine, chi desidera offrire suggerimenti riguardanti il
software o la documentazione, € pregato di inviare i
commenti al produttore:

S.C.S.

Survey CAD System srl
Viale Della Tecnica, 34
37064 Povegliano Veronese
VERONA - ITALY
www.pfcad.it
info@pfcad.it

Questo manuale contiene informazioni protette da
Copyright di proprieta della S.C.S. - Survey CAD
System.

Autore: Rovaglia Lorenzo

Tutti i diritti sono riservati compresi quelli di
produzione, traduzione e diffusione. Nessuna parte
dell'opera pu0 essere riprodotta in qualsiasi forma (per
fotocopia, microfilm o qualsiasi altro procedimento), o
rielaborata con I'uso di sistemi elettronici, o riprodotta
o diffusa senza autorizzazione scritta dell'autore.

Edizione Gennaio 2017
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1 INTRODUZIONE

Grazie per aver scelto PFGPS. Questo prodotto € un SOFTWARE
sviluppato per l'ambiente Windows CE, POCKET PC e WINDOWS
MOBILE che permette il collegamento diretto e I’'elaborazione dei dati
provenienti dai ricevitori GPS in linguaggio NEMEA, in modalita RTK e
con RAW DATA per il Post Processing.

PFGPS 10.00 ] @ Y% «¢ @@ 1257

PFGPS 10.00

Surveying GPS Software

PFGPS 10.00 (92
www.pfcad.it
Copyright by S.C.S. Survey CAD System

Con PFGPS ¢ possibile:

- acquisire ed elaborare dati dai ricevitori GPS che utilizzano il formato
NMEA;

- gestire direttamente sistemi RTK Base - Rover

- registrare BASE e ROVER in modalita POST-ELABORAZIONE.

PFGPS 10 3



2 REGISTRAZIONE

Prima di continuare, completare la SCHEDA DI REGISTRAZIONE E
GARANZIA contenuta nella confezione in ogni sua parte e spedirla a:

S.C.S. - Survey CAD System srl
Viale della Tecnica, 34
37064 - Povegliano V.se - VERONA ITALY

Tel +39 (0)45 7971883
www.pfcad.it
info@pfcad.it

Si consiglia di conservare il CONTRATTO DI CONCESSIONE, come
registrazione permanente del proprio numero di licenza d'uso,
necessario per richiedere gli aggiornamenti del programma e per
qualsiasi evenienza nel caso venisse richiesto dal Servizio Assistenza.

MODULO DI REGISTRAZIONE E GARANZIA - PFGPS 10

da spedire in busta chiusa, via email o via fax a:

S.C.S. Survey CAD System - Viale della Tecnica, 34 - 37064 Povegliano V.se (VR)
Tel. 045.7971883 - email: info@pfcad.it - www.pfcad.it

Il programma accluso Vi viene fornito a condizione che accettiate il contratto di licenza d’uso.
La registrazione del Vostro nominativo e del programma € I'unico mezzo per ottenere i diritti
di utilizzazione del programma stesso, I'assistenza telefonica e i notiziari di aggiornamento.
Sottoscrivendo il contratto, cioé firmando la scheda sottostante, dichiaro di aver letto e
compreso tale contratto e di accettare i termini e le condizioni.

Nominativo

Indirizzo

CAP Citta Provincia

Telefono FAX

E-mail

Rivenditore

Dichiaro di aver letto e di aderire alle condizioni stabilite nel Contratto di Licenza D'Uso.

DATA FIRMA

PFGPS 10 4
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3 INSTALLAZIONE

PFGPS 10

Effettuare il download di PFGPS dalla sezione DOWNLOAD del sito

www.pfcad.it

Eseguire il file SETUP.EXE contenuto nell’archivio scaricato

Collegare il palmare al PC mediante
il cavo USB e verificare che
ActiveSync oppure Centro Gestione
Dispositivi  Windows Mobile sia
installato e attivo sul PC.

Selezionare PFGPS e seguire le
istruzioni a video.

I programma PFGPS verra
installato all'interno del dispositivo
nella cartella

My Device\Program
Files\PFGPS

File Explorer o Yot & 1113
g Showa Name
T EE———

Program Files

3/14/16 90.5K

« PFGPS
'3/15/16 1.02K

7 EGG97_QGRJ 6/16/10 33.8K

£7 ETRS89_KRAS... 11/27/09 59.6K

£7 FileTracc 7/16/04 448B ﬁ




Dal menu START di Windows
Mobile sara visibile 'icona di PFGPS

4  DISINSTALLAZIONE

PFGPS 10

Per disinstallare dal palmare il
programma selezionare

Settings/System/Remove
Programs

Selezionare S.C.S. PfGPS, quindi
remove e seguire le istruzioni a
video.

Eliminare poi manualmente la
cartella PFGPS che rimane nella
cartella Program Files.

& Yo 4x @ 10:58

Internet Explorer

Calendar

X

System - ?,: ofx (& 11:46

Full Screen Mode

KeylLock

Memory ( %
ﬁ Phone Record

&b

'-E Regional Settings
| —

Rertare Factor\,f

Managed Programs

Pocket Controller

Remove Programs

Task Manager

X




5 ATTIVAZIONE

Per registrare la licenza del

prodotto  avviare PFGPS e |iavoro [iMpostaziont [[easy
selezionare | a pagina ATTIVAZIONE PFGPS 10.00

IMPOSTAZIONI/ATTIVAZIONE

Numero di serie:
223429

Inviare il numero di serie a S.C.S. Inserire il codice di attivazione:

per ottenere il codice di
attivazione. Inserirlo nella casella e
confermare per rendere effettiva la
registrazione del prodotto.

Stato attuale attivazione:
LICENZA D'USO CORRETTA

Q O

-]

PFGPS 10.00 & Y 4 & 11:59

LAVORO (| IMPOSTAZIONI

— 1 LA LICENZA E' STATA i

INSERITA
— | CORRETTAMENTE! E
TE INI
—| Per informazioni e B
aggiornamenti visitare il sito
www.pfcad.it _

! J
I

PFGPS 10 7



6 MODALITA’ DI UTILIZZO DI PFGPS

PFGPS 10

Easy

Interfaccia semplificata per un
utilizzo immediato di PFGPS.

Le impostazioni di utilizzo sono
guelle inserite nel Menu
IMPOSTAZIONI in modalita
Expert.

PFGPS 10.00 & Y @ 12:11

Lavero: LAVORO



mailto:assistenza@pfcad.it

Expert

LAVORO (| IMPOSTAZIONI

Modalita che utilizza comandi e —I
funzioni avanzate suddivise nei

menu a tendina: LAVORO e IMPOSTA
IMPOSTAZIONI.
CONNETTI BASE
SALVA PUNTI
IMPORTA

DATI

PFGPS 10.00 o Yot @ 12211
LAVORO (| IMPOSTAZIONI

A

ATTIVAZIONE

IMPOSTA CONNESSIONE

TERMINALE COMUNICAZIONI

DATI ELABORATI GPS

MAPPA DEI SATELLITI

————
I

PFGPS 10 9



/ LAVORO

PFGPS 10

E’ il menu principale di PFGPS

diviso nei seguenti menu
secondari:

IMPOSTA

INIZIALIZZAX*

CONNETTI BASE*
SALVA PUNTI
IMPORTA

DATI

GRAFICA
TRACCIAMENTO
ESPORTA ASCII
ESPORTA DXF
ESCI

Selezionare la freccia verde per
scorrere i menu disponibili

modello di

*a seconda del
strumentazione impostata

PFGPS 10.00 & Yt @ 12:11

LAVORO |[IMPOSTAZIONI

A

IMPOSTA

CONNETTI BASE

SALVA PUNTI

IMPORTA

DATI




8 IMPOSTA

PFGPS 10

Dal menu IMPOSTA €& possibile
gestire i lavori all'interno di PFGPS

I lavori vengono salvati all'interno
della cartella My Device\Program
Files\PFGPS\Data con
estensione .PGP e .BAK

imposta il lavoro selezionato
come corrente

crea un nuovo lavoro

elimina il lavoro selezionato

crea una copia del lavoro

selezionato

inserisci i dettagli del lavoro

conferma il lavoro selezionato e
torna al menu LAVORO

PFGPS 10.00 o Yo 4 @ 12:27
Lavoro Punti |Data

ESEMPIO

LAVORO

I EEER

Lavoro corrente: LAVORO

&
[
M

e

I
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9 INIZIALIZZA

PFGPS 10

Procedura per inizializzazione del GPS valida per i modelli:

- GPSKIT K800
- GPSKIT K900

In questa fase & possibile
inizializzare la Rover per poter per
portarla alla precisione necessaria
al rilievo.

In genere non & necessario inserire
I'altezza della Base e l'altezza della
Rover in quanto, contrariamente al
riievo eseguito con la Stazione
Totale, raramente con il GPS &
necessario cambiare la stazione o
cambiare I'altezza dell’asta - Rover.

Il tasto Pausa I:”] serve per

annullare la fase di inizializzazione.

PFGPS 10.00 o Y 4= @ 2:06

Strumento/modalita operativa:

H Ant base: [0.00

H Ant rover: [0.00

Il

12



10 CONNETTI BASE

PFGPS 10

Procedura per connessione tramite SIM/GPRS a rete GPS
permanente valida per i modelli:

- SOUTH S660
- GPSKIT K700Rx

Per connettersi a reti gratuite o a pagamento € necessario essere in
possesso delle seguenti credenziali di accesso fornite dal gestore del
servizio:

- USERNAME
- PASSWORD
- SERVER

- PORTA

Attenzione!

Per accedere al servizio € necessario essere connessi a internet
tramite SIM CARD GPRS inserita all'interno del controller
oppure con connessione a RETE WIFI.

VEDI APPENDICE A

Inserire le credenziali all'interno
del menu LAVORI/CONNETTI Server: |
BASE Port: |
I
I

UserName:

Password:

Dispositivo non connesso

confermare e

13



PFGPS 10

attendere la connessione al server

se la connessione viene stabilita si
aprira una schermata con l’elenco
dei MOUNTPOINT di accesso.
Selezionare il servizio a cui ci si €
registrati (ad esempio NRT3 -
NEAREST GPS + GLONASS)
oppure la base a cui si desidera
connettersi e proseguire

Se compare il messaggio di
ERRORE: CONNESSIONE FALLITA
controllare che la connessione
Internet del controller sia attiva e
riprovare.

Connessione in corso...

23] 1]2]3]4]5 6 718 o o] -J=]«

Tablqlwlelrltlvlul JOJP L1

Mount | Id Entlﬁcl Formatc | Dettagl@
|* [NRT2-  NRT2-  RTCM2
| |MRT3-  NRT3- RTCM 3
[ | IMAX2-  IMAXZ- RTCM 2
L IMAX3- IMAX3- RTCM 3
| |MAX3- MAX3- RTCM3
[ | VRS3- VRS3- RTCM 3
L FKP2- FKP2- RTCM 2
L VRS2 VR52- RTCM 2
[ | GIS- GIS- RTCM 2
L IMAX3- IMAX3- RTCM 3
L MaX3-  MAX3- RTCM 3
[ MNRT3- NRT3- RTCM 3
| VRS3- VRS3- RTCM 3
- VRS3- RTCM 3

.

LX) &

Port: 2101 |

UserName: |15048905 |
Password: |873df |

Connessione fallita.

Dispositivo non connesso




Attendere qualche istante e
attivare la casella SALVA DATI
DELLA BASE

A questo punto la base ¢ salvata

all'interno del libretto delle misure

ed & possibile proseguire con la
registrazione dei punti.

11 SALVA PUNTI

Quella riportata a lato e
maschera principale
registrazione dei punti.

PFGPS 10

la
di

Port:

UserName:

Password:

[¥][Connetti a NRT3-RDN|

Dispositivo connessa

&

Nota:

ESEMPIO Y

Punto: (90

H Ant.:|0.00

Picchetto -

Registra < ﬁ >

648389.555

3024528.536

i

~Plan | AR

46.100

O.850m | L0.042m

Data

070213 133936

Latenza
4z

Chiudi Metodo Grafica Satellite

15



11.1 - Metodo

Nell'opzione Metodo & possibile ESEMFIU PR 1]

selezionare tre differenti modalita = |pynto:[90 H Ant.:0.00

di registrazione dei punti: Nota:|Picchetto j
Registra - ﬁ >

STE] 648389.555
eoomN| 5024528.536

46.100
= Alt

= Continuo [ténza
Fl&({ Preciso (Auto-statico) j’s

Chiudi h’etugg_ Grafica Eill:gllite/

Con il metodo STOP | Con il metodo Continuo, II metodo Preciso (Auto -
and GO il programma @ PFGPS registra i punti in statico permette di
memorizza un_punto  un intervallo ditempo,in m e m o r i z z a r e
per volta, quando si secondi, impostato temporaneamente un gruppo
seleziona Registra. dall’‘operatore. di posizioni per un tempo
prestabilito.
Se nel tempo prestabilito non
c’'é stato uno scostamento
superiore a quello impostato,
viene memorizzato il punto
come media di tutte le
posizioni temporaneamente
memorizzate.

Registra @@D Airtervall di sec.: Registra e ] Reqgistra

Scartomax:  |lcm -

PFGPS 10 16



Variante nella
modalita Stop and
GO:

esiste un solo tasto di
registrazione e il
punto viene registrato
uno alla volta.

PFGPS 10

Variante nella modalita
Statica:

€ una modalita specifica per
misure in condizioni non
ottimali, per esempio nei
boschi.

- Nel campo Periodo di vanno
inseriti i secondi che si
desiderano aspettare per
campionare il punto.

- Scarto max: e il valore
limite che viene dato affinché
la serie di misure effettuate
venga mediata e registrata o
scartata.

Per esempio: se \viene
impostato un periodo di 60
secondi e uno scarto massimo
di 5 cm., il programma
registrera la serie di punti
ogni secondo fino a 60. Se
avviene che lo scarto tra
I'ultimo punto registrato e il
penultimo supera i 5 cm.
Tutta le registrazione verra
annullata e ripresa. Se,
invece, tale scarto rimane
inferiore ai 5 cm. tutti i punti
saranno mediati e
memorizzati come un singolo
punto topografico di misura.

17



11.2 - GRAFICA

Nel menu grafica sono disponibile
tutte le informazioni utili per
gestire i punti memorizzati.

E’ composto da due menu
Prinicipali:

il menu Utility E
il menu Nuovi Punti @

11.2.1 - Menu di utility grafiche

PFGPS 10

Il menu Utility permette di
gestire varie opzioni di grafica:

- Zoom;
- Interroga il rilievo;
- Disegno di Contorno tra punti;

- Inserimento di una Immagine
Raster;

- Inserimento di un File DXF;
- Settaggi della grafica;

- Sesto d’ impianto;

- Pivot;

- Chiudi il menu.

Q Zoom
|ﬂ Interroga
«* Contorno

%, Raster

{BF Dr

D settaggi

54 Sesto dimpianto

i Pivot

b4 Chiudi

@ XYZ s
e 3 |

Y
i
.4

18



PFGPS 10

11.2.1.1 - Zoom

HY  aaaga» X
& coEma > X
4 <@ X

In sequenza:

O}

DINCIRIeImrE:

)

2

- ZOOM +

- ZOOM -

- ZOOM Estensione

- ZOOM Finestra

- ZOOM PUNTO permette di visualizzare sulla grafica un
punto dell’archivio

- ZOOM 5P: da usare nella fase di tracciamento per
visualizzare i 5 punti intorno al punto da tracciare;

- ZOOM 20m: da usare nella fase di tracciamento per
visualizzare un intorno di 20 metri al punto da tracciare;

- ZOOM POSIZIONE GPS: permette di visualizzare la
posizione del GPS sempre al centro dello schermo
(con zoom posizione GPS sono attivabili solo zoom + e
zoom -);

- AUTOZOOM: adatta la scala della grafica in base alla
distanza tra punto da tracciare e posizione del gps.

19



PFGPS 10

11.2.1.2 - Interroga

S50 M e = A
|| || || | |

In sequenza:

Z¥¢| Interroga X Y Z:

restituisce i valori Est - Nord -

Quota del punto selezionato. e

Interroga distanza:

foan

*

restituisce i valori di distanza,
pendenza e direzione tra due

punti selezionati.

E= 674905,533
M= 5031459.851

= 27.688
| ok
@
S5 2e e o X

Distanza 2D= 4.029 m.
Distanza 30= 4.029 m.
Direzione= 156,435 g,
Pendenza= 0,273 %

20



PFGPS 10

5 Interroga area:

restituisce I'area di un poligono in
varie modalita:

-Tutti i punti (poligono
chiuso): restituisce I'area tra tutti
i punti registrati partendo dal
primo fino all’ultimo.

- Da grafica (selezione dei
punti): mostra [|'area
selezionando una sequenza di
punti dalla grafica.

SELEZIOME
@ Tutti i punti (poligono chiuso)
{:} Da grafica (selezione dei puntil
) Dalla NOTA dei punti

[ ]
O

I
SCOSTAMENTO - OFFSET

Scostamento {in m. )

annulla | | Esegui

Inizio

Fine




PFGPS 10

- Dalla NOTA dei punti:
restituisce I'area formata dai punti
compresi tra il primo e l'ultimo
punto con la stessa NOTA

SELEZIONE
O Tutti | punti (poligono chiuso)
() Da grafica (selezione dei punti)
() Dalla NOTA dei punti

Ricerca stringa:

Nella cella SCOSTAMENTO - OFFSET ¢ possibile inserire un valore
in metri che allarga il poligono in maniera parallela al perimetro
percorso. Si usa nel caso di poligoni chiusi con la selezione di Tutti

i punti.

PFGPS espone il risultato nel
riquadro riportato a lato con tutte
le informazioni aggiuntive
disponibili.

Area: 8348899.46 maq.
Perimetro piano: 13399.26
Perimetro in quota: 13399.99

Numero dei punti: 90

22



PFGPS 10

# | Interroga angolo:

restituisce l'angolo tra tre punti
selezionati. Per questa funzione &
sufficiente seguire le istruzioni
riportate nella parte superiore del
display.

Dopo avere selezionato I'ultimo
punto, vengono esposti i valori
angolari.

Andalo: Inserire il secondo lato

€ g om
R A

%JS
aﬁ &DG a[;.?
4"

s %‘é dase &m ﬁ
Delta Zenith= 2.7379 g.

Angolo interno= 29.6678 g.
Angolo esterno= 370.3322 g

Lo |

[ 1"

8" >

23



PFGPS 10

11.2.1.3 - Contorno

E’ possibile creare poligoni chiusi o linee aperte che potranno essere
poi esportati come file dati o come file di disegno.

250

"

X

Selezionare una sequenza
di punti fino a chiudere il
poligono sul primo punto.

la selezione
vertice del
confermare
I'operazione. PFGPS
espone il risultato e
colora il poligono.

Completata
dei punti
poligono

208

Inserimento linea 7

Annulla

| Cancella ultimo

|| Conferma |

|  Crea contorno su tuttiipunti |

Fine irnmissione contarno
chiLso (1318.039mag.0 .
Salvati S punti

&

4 Q

@ 5207

¢

é

24



PFGPS 10

11.2.1.4 - Raster

S v & & ¥ X

Gestisce l'inserimento di mappe raster in formato BMP.

ﬁh - Permette di selezionare I'immagine da caricare.

%‘ - Apre la schermata per la calibrazione della mappa.

%’ - Nasconde temporaneamente l'immagine Raster dalla
grafica del libretto delle misure.

:5-1 - Elimina I'immagine Raster dalla grafica del libretto. Per

ricaricarla sara necessario eseguire nuovamente la
procedura di calibrazione.

11.2.1.5 - DXF

£ wr wE w ow X

Gestisce l'inserimento di mappe vettoriali in formato DXF.

i3 e
- Carica il file DXF.
DF - Esegue la calibrazione del file.
G - Congela / scongela il dxf dalla grafica.
B - Cancella il file DXF.

25



PFGPS 10

Per la calibrazione del DXF fare riferimento alla calibrazione per

mappa RASTER.

AVVERTENZE:

- si consiglia di caricare un *.DXF pulito, con sole linee e poililinee
senza testi e blocchi. Utilizzare il comando Elimina di AutoCAD per
pulire nel migliore dei modi il file DXF.
- e consigliabile caricare il *.DXF gia calibrato con le coordinate GPS
che si andranno a rilevare / tracciare.

Di seguito verra riportato un esempio pratico di inserimento
dell'immagine Raster e/o DXF (vedere cap. 14.1).

11.2.1.6 - Settaggi

S

@ X X

GRAFICA

Visualizza: permette diimpostare
diverse modalita di visualizzazione
del punto in grafica.

- Solo punto;

- Punto e nome / numero;

- Punto, nome e quota;

- Punto e quota;

- Punto, nome e quota.

Zoom ultimi: impostare il
numero di punti da considerare
per il comando zoom punti

Zoom raggio: impostare il
raggio da considerare per il
comando zoom raggio

GRAFICA
VWisualizz

=H

Punto e nome

-

Pararnetri rm.:

200

-

Zoorn Lk pLnti
Z00m raggio: metri
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TRACCIAMENTO

Precisione in metri e
Precisione in quota:

viene impostata I'approssimazione
con la quale ci si vuole avvicinare
al punto da tracciare. Il valore
deve essere compatibile con il
grado di precisione del sistema
GPS in uso.

ICONA GPS: ¢ possibile
selezionare la forma dell'icona di
posizione che verra visualizzata
nella grafica del tracciamento.

IMMAGINE

In questo settaggio & possibile
definire le modalita d'uso delle
immagini grafiche gestite con i
menu Raster e DXF.

Si consiglia di impostare Media o
Massima Velocita.

TRACCIAMENTO

Precisione in metri:

0.01 )

Precisione in quota:
0.01 v

Icona GPS:
Compatta \
Abilita Visualizzazione base
[] Abilita Spostamento
Abilita AutoZoom
Abilita Nearest
IMMAGINE
WelocitdPrecisione negli zoom @
Media prec/vel -
Dimensione bitrmap temporanea
Medio-piccola -
27
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11.2.1.7 - Sesto d'impianto

SHQ B O o X

Crea sesto di impianto
dati i contorni:

Questo comando permette di
creare un sesto di impianto se i
contorni del sesto sono gia
presenti sul rilievo.

Inserire la distanza tra i pale e le
file, la posizione dei punti e
confermare.

Una volta creato il sesto di
impianto, PFGPS espone
un‘anteprima del lavoro. E
possibile ora confermare il
salvataggio dei punti con OK.

DISTANZA TRA LE FILE: 3 | m
DISTANZA TRA I PALI: 4 | m

posizioNE () A RETTANGOLO
(® ALTERNATA

RIEMPI DAL PRIMO INCROCIO

CONFERMA | | ANNULLA

Salvare i nuavi punti rilevati nel
libretto?

(84 | ‘ Annulla
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I nuovi punti saranno riportati in
grafica e all'interno del libretto
delle misure.

: Crea sesto di impianto
tﬁ senza confini noti:

Questa funzione permette di
creare un sesto di impianto
quando i contorni del sesto non
sono presenti sul rilievo.

Impostare i dati per la creazione
del sesto di impianto.

SHQ B w7 X

DISTANZA TRA LE FILE: 2 | m
DISTANZA TRA I PALI: 2 | m

N° FILE DESTRA: 10

Ne FILE SINISTRA: 10

N© PALI AVANTI: 5 |
N° PALI DIETRO: 5 |

TRACCIA I PUNTI
@ SECONDO IL SENSO DEI PALI
O TRASVERSALMENTE ALLE FILE

| conrerma | | ANNULLA
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Una volta creato il sesto di
impianto, PFGPS espone
un‘anteprima del lavoro. E
possibile ora confermare il
salvataggio dei punti con OK.

I nuovi punti saranno cosi
mostrati in grafica e salvati nel
libretto delle misure

I nuovi punti saranno riportati in

grafica e all'interno del libretto
delle misure. Le linee del sesto

d'impianto saranno colorate
rosso e verde.

Cancella sesto
ﬁ impianto:

in

di

Salvare i nuovi punti rilevati nel
libretto?

| ok | | Annuia

HQ B H &

pal

H  @aag o

Pal

Eliminare il sesto d'impianto?

(8]4 | | annulla
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11.2.1.8 - Pivot

H &

z X

G:'} Crea Pivot:

selezionando l'icona € possibile
creare un sistema di irrigazione a
Pivot.

1. Selezionare dalla grafica
tre punti dai quali passera
la circonferenza del Pivot.

2. PFGPS espone
I'anteprima del Pivot e
chiede conferma prima di
salvare i punti in grafica e
nel libretto.

Selezionare il punto A

EEI

ig
HQ 0w &

él

X

Salvare i nuavi punti rilevati nel
libretto?

(84 | ‘ Annulla
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4,

Una volta creato il Pivot,
viene esposta wuna
maschera nella quale
vengono riportati i dati del
Pivot (Raggio, Area e
Perimetro).

Il risultato finale € esposto
nel lavoro e i punti sono
salvati nel libretto.

Elimina Pivot:

Raggio= 56.204
Area=9923.933
Perimetro= 353.140

SHQ & @@ X

| ok |
B

SHQ & @ X

Eliminare il pivot?

(8] 4 | | annulla
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11.2.2 - Nuovi Punti

PFGPS 10

In questa parte del programma
sono disponibili tutte le funzioni per
il calcolo di nuovi punti partendo da
punti gia presenti nell’archivio.

Prima di memorizzare i punti, viene
sempre visualizzato il calcolo e |l
disegno preliminare.

I nuovi punti possono essere poi
utilizzati per calcolare altri nuovi
punti o per il tracciamento.

il

-~ Punto medio di un segrmento
,-,-,’5 allungarmento di un segmento
X Intersezione di 2 alineamenti
54 4° punto di un parallelogrammo
1. Intersezione perpendicolare

+ 2 Segmento paralelo

.+ Picchettamento di una curva
"-.,Divigiune di un segmenta in MW parti
¢ ¥ Cerchin da 3 punti

.t Arco da 2 punti
ﬁ?TriIateraziDne

& plineamenta e squadra

M
Pl

LR wm s - 2
premane lameant famesa] o lsseas

11.2.2.1 - Punto medio di un segmento

Il programma restituisce il punto
mediano tra due punti noti
selezionati.

aDE‘ ‘13
4‘11 ‘12
‘1[:' g
‘DB
SHQ B aa e G
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I programma calcola subito il
nuovo punto e lo espone in
grafica.

Per inserire il nuovo punto nel
lavoro corrente, confermare con
I'OK.

Punta medio di un segmento
Aggiungere il nuovo punto?

| Ok | | Annulla

‘12

11

¥

SHQ B aa®EE@X

11.2.2.2 - Allungamento di un segmento

Questa Utility calcola un nuovo
punto sull” allineamento di due
punti ad una distanza selezionata
a partire dal punto A o dal Punto
B.

‘13
JDE

‘:1 a1
41

éDl

SHQ B aa®EE@X
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Selezionare opzione da A.

Inserire, per esempio, il valore di

allungamento pari a 4.10 mt.

Verificare il risultato e confermare

con I'OK.

Allungamento

Inserire il valore di alungarmento
[

(@) 2lungamento da &
() &llungamento da B

(%) &

éDl

Allungamento

Inserire il valore di alungamento
l4.10

(@ 2lungamento da &
() Allungamenta da B

123/1[2[3[4[5]a[7[g8[9]0]-[=]w

Tabjgfwle[r|t[y[ulifo[p[L

CaPla[s[d[f[alh[j[k[I1[;]"

|
Pl

shift z[x[c[v[b[n[m[,[.]/]
W ETIEEN [LIt el

allungamento di un segmento
Aggiungere il nuovo punto?

Ok | | Annulla |

‘13

(W]

LHPOQEaaaaeEagx
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In questo modo si avra il punto
finale registrato nel libretto delle
misure e visualizzato in grafica.

iDE
mp i

‘11

LHQEecaa@Eeg X

11.2.2.3 - Intersezione di due allineamenti

Selezionare in sequenza:

- due punti A e B sul primo

allineamento
- due punti C e D sul secondo

allineamento. oo
&ans 01
i »‘DE

GDB %%‘13

11g12
i)
4 ‘%

vy gt 3
‘Raﬁﬁ‘ &

LHOQEBaaa®EaX

Verificare il risultato e confermare ————r -
’ ntersezione di 2 allineament
con I'OK. Aggiungere il nuovo punto?

(0] 4 | ‘ Annulla

LHOQ B aaEE@mX

PFGPS 10 36
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I nuovo punto
mostrato in grafica.

creato viene

#or
¢ a8 ¢ &
ce@!
ég“ e’ Pl
L
FLE @t
sHQaaaaesaX

11.2.2.4 - Quarto punto di un parallelogramma

Selezionare in senso orario,
sequenza, i punti A, B e C.

in

a1
\ o
\ dio

.

LHQ B aaeEeamX
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Verificare se |'operazione & stata
eseguita correttamente e
confermare con I'OK.

Il nuovo punto sara appeso
all’archivio e disegnato in grafica.

Con il comando Linea di
Contorno, linsieme dei quattro
vertici verra memorizzato come un
poligono.

49 punta di un parallelogrammo
Aggiungere il nuova punto?

Ik | ‘ Annulla

SLHQBcaa@EEH X

é[ﬁll
‘11
éDl

‘12

JID

\ém

‘DB
SLHQBcaa@EEG X

& il
e

éDE

%9_ ‘13
i‘ll ‘12

1
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11.2.2.5 - Intersezione perpendicolare

Il comando risolve lintersezione
perpendicolare di un punto rispetto
ad un segmento tra due punti noti.

Nell” esempio pratico verra creato
un nuovo punto tra i punti 201 e
202 che genera un segmento
perpendicolare dal punto 112,

Dopo aver selezionato in sequenza
i punti 201, 202 e 112, PFGPS
espone il nuovo punto 405.

Selezionare il punto C

ﬁDD

dDE \ 601

613

‘1* ‘12 \‘Dl

LHPQaaaae e X

Intersezione perpendicalare
Aggiungere il nuova punto?

| (0] | ‘ Annulla |
ﬁDD
dDB 011
405
1
o2
LHQEE G Aa®EEX
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Dopo aver confermato con I'OK, il
punto viene salvato all'interno del
libretto delle misure.

11.2.2.6 - Segmento parallelo

Questa funzione permette di
creare un segmento parallelo ad
una coppia di punti selezionati.

Selezionare i due punti come da
immagine a lato.

Inserire la distanza tra il segmento
di origine e il nuovo segmento da
creare.

Selezionare Sinistra o Destra a
seconda del lato desiderato e
confermare con la spunta verde.

woo
& i
W,
a2 .
LHOQaaaaaEGX
Selezionare il punto B
P

”

”

SHQ B aa®EE@X

211

Segmento

Inserire lo spostamento (it
|5.50

() Sinistra
(@) Destra

1231[2]3]4[s[6][7[8]9]0]- =]«

Tabla[wle[r[t[y[ulifo[p[[]]
CaPla[s[d[flalh[i[k[1]:]"]
shift z [x [c[v[b[n]m[, [.[/]+
ctlai] - T4 ] REE
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Verificare la soluzione e
confermare con OK.

I nuovi punti 406 € 407 verranno
memorizzati nel lavoro corrente.

Segmento parallelo
Aggiungere i nuovi punti?

oK | | Annulla

G

SHQ B aa®EEX

éD

SHQ B aa®EE@X

G
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11.2.2.7 - Picchettamento di una curva

Con questa utility € possibile
generare una serie di punti
lungo un arco di curva.

Vengono richiesti il raggio di
curvatura e i due punti di
tangenza.

Inserire il raggio (in metri) e
il numero di picchetti nella
maschera.

Selezionare Destra o
Sinistra in base al lato
desiderato e confermare con
la spunta verde.

Il valore del raggio deve
essere precalcolato con altra
utility. Se il raggio non ¢
corretto il programma espone
il messaggio riportato in
figura.

Selezionare il punto B

¢’ FLE

”

aDB

”

LHOQEaaaae e X

Ficchettamenta

Inserire il raggio cella cuna {mt)
| 1850

Ihserire il numers <i picchetti
10

{ ) Sinistra

(@) [Destral

(X &

[ I I A N A K

Silglwlelcltlylulifolnle

@ lalsldlflalhlilkli]c]

|
f dedxdelvlblnlml . 1-1+

crdlzal vl ol [ S P

Attenzione!

Mon & possibile completare
l'operazione poiché il raggio
& inferiore alla distanza
232,799 tra i due punti

aDB
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Verificare il risultato e
confermare con I'OK.

Nella grafica verra esposto il
risultato come mostrato a
lato.

Picchettamento di una curva
Aggiungere i nuovi punti?

oK | | Annulla

411
él[ﬁl
dDB
éDE
aDB

SLHQEecaa@Eeg X
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11.2.2.8 - Divisione di un segmento in n parti

Selezionare i punti estremi
del segmento, nell’esempio
112 e 201.

Inserire il numero di
suddivisioni e confermare
con la spunta verde.

Se il risultato esposto e
quello desiderato,
confermare con OK.

QDD

‘DZ
LHQEecaa@Eeg X

Divizione

Inserire il nurnero di parti
B | o

123(1[2[3]4[s5]a[7[a[o]0]-[=[«

4
|

[4]
Tabjgfwle|r[t|y[ufi|o]p[[]

capla[s[d[f[a[n[i[k[I]:]"

shit z[=[c[¥[b[n[m].
|

|« ]
cilainl - Ty K

Divisione di un segmenta
Aggiungere i nuovi punti?

oK | | Annulla |

éDD

iDB i

IE}DS

SHQ B aa®EEX
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In grafica sono stati aggiunti
i punti 418 - 419 - 420 tra
loro equidistanti.

iDE 601
‘ZD
419
‘13 ‘HE [Ems
‘12
ioz
SLHQEecaa@Eeg X

11.2.2.9 - Cerchio tra tre punti

Selezionare i tre punti,
esempio 112, 403 e 202.

Inserire il numero di punti
desideriamo creare lungo
circonferenza.

nell’

che
la

Selezionare il punto B

\ e
03
¢ B‘zoim &

FEPW WS
o Vi =
oo
o &
‘DB
SHQaaaaaeegX
Cerchio

Inserire il numero di picchett
l15

1231[2[3]4][5]e[7][a8[o]o]-[=]4«
Tabla[wle[r[t[y[u]i[o[p]|[

[1
CaPlals[d[ffafh[j[k[I]:]"]
shift| z [#[c[v[b[n[m[, [.[/]+
ctlaa] " [\ ] [ [t]e]=
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Confermare l'operazione con OK.

In grafica e ora possibile verificare
il risultato del comando.

Cerchio da 3 punti
Aggiungere | nuovi punti?

Ik | ‘ Annulla |

éDD

sHQaaaaesaX
Ao
§ @
é2 8
4 62 : 27
i ‘110 ‘}
15
a2 4o é [Et éze
a1z ﬁg
o &
& Pz @
sHQaaaaeasaX
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11.2.2.10 - Arco da tre punti

Selezionare i tre punti per i quali
passa l'arco: 208, 209 e 403.

Inserire il numero di nuovi punti
(picchetti) e confermare con la
spunta verde.

Verificare il risultato in anteprima

e confermare con OK per
appendere i punti nel lavoro
corrente.

Selezionare il punto A

(] ‘13
02
‘11 ‘12
SHQ B E a8 @G X
Arco

|Inserire il nurnero di picchett
10

i23(1[2[3[4[5]6[7[8][9]0]-[=]*

4
|

[4]
Tabla[wle[r[t]y[uli[o]p|L]]

capla[s[d[f[a[h[i[k[I[;]"

shift[z[x[c[¥[b[n[m[, [. [/[+
ctlat]” [\ ] [4[t]e]=

arco da 3 punti

Aggiungere i nuovi punti?

Ok | | Annulla
1341441
16 17
Dié?agne i un 54

iDi}DE
SQaaaaes@Xx
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11.2.2.11 - Trilaterazione

Selezionare i due punti noti da cui
eseguire la trilaterazione, ad
esempio i punti 206 e 113.

Inserire la distanza da A e poi la
distanza dal punto B.

Scegliere Soluzione di sinistra o
Soluzione di destra,
considerando di essere posizionati
sul primo punto e di vedere il
secondo punto selezionato.

Confermare con I'OK se Ia
soluzione in anteprima € corretta.

Selezionare il punto B

é%" ¢

L &
Trilaterazione

Distanza dal punto &

23,56 |

Distanza dal punto B
24.67 |

() Soluzione di Sinistra
) Soluzione di Destra

1231[2[3[4][5]e[7][a8]o]o]-[=]4«
Tabla[wle[r[t[y[u]i[o[p]|[

capla[s[d[f[g[h[i[k[1]:]"

—

shittf z [x[c[v[b][nm[, [.]/]
crlail =81 [Llr]elo

Trilaterazione
Aggiungere il nuovo punto?

o]
o @

| Annulla |

i;:
416 él .
éDE
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La schematizzazione del problema
€ mostrata nella figura a lato.

& ¢ @ gis

a411 416
ilB
AV,
y356 | 2467
Y LeFT *E..

06—t
—

——° gv: RIGHT

él?

X

11.2.2.12 - Allineamento e squadro

Nella modalita ALLINEAMENTO E
SQUADRO ¢ possibile inserire una
sequenza di punti.

Selezionare il punto di origine e
un punto di orientamento.

Inserire nella maschera a lato:

- la distanza progressiva dal
punto di origine verso il punto di
orientamento

- lo squadro laterale verso il quale
andiamo a generare il nuovo
punto.

Selezionare il punto A

& ¢ @ gis

; é
¢ &
‘}18
.,
"‘«‘13
ans
‘}[:Q
LHQ . M A X
ING | [ moD [ [ DEL
Allineamento/sq.
Progressiva;
E!
Parziale:
0,00
Sguadro;
2.5
123 1[2[3]4]s[e[7[8]9]0]-]=
Tabjg[wle[r[ty|uli[o[p[[[]

caPla[s[d[f]alh]ilk][1];]

—

shiftf [z [c[v[b[n]m] /
|

L. |
culaii] " [\ ] Bk

—

[
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Attenzione:
non c’e limite al numero di punti.

Ad ogni conferma e possibile
controllare l'elenco dei punti
inseriti.

Le icone superiori hanno i seguenti
significati:

:

inserimento nuovo punto;

modifica punto esistente

Hﬁ

cancella il
selezionata.

punto nella riga

Il risultato e evidenziato nella
figura a lato.

INS | | ™MOD | | DEL
Allineamento/sq.

Progressiva:

|6.10

Parziale:
|o.o0

Souadro:
|4.45

123 1[2[3[4][s[e[7[8]0]0]-]=
Tabla[wle[r[t[y[ui[o[p][
caPla|s[d][f[a]hn]i[k[1];]"

shift| z [x [c[v[b[n[m[,|.[/]
culaal - [y ] [4[t]e]
Allineamento e sguadra
[ ins | [ Mmoo | | bpEL |
Progressiva |Parziale |5quadru
b |3 0 2.5
_4.45 0 3.45
6.1 0 4,45

DK | | Annulla

., 21
., % 4w
LR gre
"‘ “’
L4
*

*
\‘13

LHOQEBaaa®EEX
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11.2 - SATELLITE

Il comando SATELLITE ESEMPIO s i ‘

permette di visualizzarje lo N Punto:o0 H Ant.:|0.00
mappa con lo stato dei satelliti. -

Per i dettagli sulla funzione, si Nota: Picchetto M
rimanda al capitolo 22. ‘ e « ﬁ »

SEE|E| 548389.555
—=osN| 5024528.536

200 Q 46.100

[PDOP || Plan | Alt
200 .030m | D.092m

[ Stato | Data _[Latenza
Fivad 070213 133936 45

Chiudi Metodo Grafick _Satellit

PFGPS 10



12 IMPORTA

PFGPS 10

E’ possibile importare lavori
gia esequiti per integrare i
punti registrati o eseguirne
il tracciamento.

La selezione della cartella e
del nome del file avviene
nella maschera riportata a
lato.

L" estensione di file deve
essere *.PGP (formato
predefinito di PFGPS) o
*.TXT (file di testo generico
a separatori).

ipseleziona file

-I-Risarse del Pocket PC:
+- Docurments and Settings
+ Windowes
Temp
+- My Documents
- Prograrm Files
Connections

1 | ER—— |

[ »

-

Maorne File |

Data

Esempio.Pgp

15/12f2...

Tipo difile: [Lavoro PFPGS (*PGPY |

O

&

Il formato del file TXT deve essere del tipo:

1]100|24.854|13.009|50.604]0.000|picch|
2|101]|24.869|13.019|50.661|0.000|cs|
2|102|27.049|12.144]50.625|0.000|cs|
2|103|32.741]11.299|50.731]0.000|spig|
2|104|38.950|10.263]50.6990.000] |
2|105|42.670|5.941|50.989|0.000] |
2|106|44.099|4.821|51.019|0.000] |
2|107|44.453|3.540|51.030/0.000] |

oppure

1,100,24.854,13.009,50.604,0.000,picch
2,101,24.869,13.019,50.661,0.000,cs
2,102,27.049,12.144,50.625,0.000,cs
2,103,32.741,11.299,50.731,0.000,spig
2,104,38.950,10.263,50.699,0.000,
2,105,42.670,5.941,50.989,0.000,
2,106,44.099,4.821,51.019,0.000,
2,107,44.453,3.540,51.030,0.000,
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13 DATI

Questa opzione permette di visionare i punti registrati durante la

PFGPS 10

misurazione.

Per ogni punto vengono riportati, oltre ai valori Nord - Est - Quota, altri

elementi quali:

- Tipologia del punto (2=punto osservato, 1=stazione);

- Numero del Punto;
- Altezza dell’Antenna;
- Nota;

- Informazioni riguardanti lo stato di ricezione al momento
della registrazione del punto quali: numero di satelliti, il GDOP,
il PDOP, HDOP, ora e data GPS; Quota ellissoide.

Per visualizzare tutti i dati
scorrere il file con i cursori in
basso e a destra.

Il sottomenu Modifica permette
di inserire e cancellare righe
dall’archivio.

Per modificare il contenuto di una
cella, selezionarla e apportare la
modifica nel cursore in alto
premendo poi il comando Invia.

Tipa: |2 [[Tnvia |
Libretto | Contorni |

Ti||Punl:|Esl: |Nurd |Quuta -
Pz 943057 .3 5577657, 196.6 =
_2 2 943030.7 5577564, 197.3
_2 3 942999,9 5577464, 195.4
_2 4 9429658,5 5577304, 199.5
_2 5 942893,7 5577356, 197.6
_2 & 942766.6 B5773I66, 194.5
_2 7 942637, 2 B57FIFA. 193.7
_2 g 947494 ,.4 5577355, 194.1 |
_2 9 942401.5 5577394, 194.1 >
1] [ [ [ »
Riga 1/89 - Lavoro: ESEMPIO
Chiudi Modifica Archivi

Est:|942968.8 <f——e——]pht1via |

2
Libretto Ccmtu:nrni| &

Til|Punt |Est

|Nurd

|Quuta

4

| e e Y o T L T L T B S R o N 8

1

L L= B S R o

4B0SS, 3 BEFFEET,
a 5577564,

99,9 5577464,
942965, 5577304,
A42593.7 5577354,
Q427666 SEFTI66,
426372 BEFFITE,
942494 .4 5577333,
A42401.8 5577394,

196.4
197.3
195.4
199.5
197.6
1945
1937
194.1
194,1

1]

4]

Riga 1/89 - Lavaro: ESEMPIO

Chiudi Modifica Archivi

53
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Il sottomenu Archivi permette di
importare ed esportare
all’archivio dei Punti Noti, i punti
memorizzati nel libretto corrente.

Tipo: |2 || Inwia |
Libretto | Contarni |

Ti||Punt |Est |N|Jr|:| |l]uuta -
'_2 1 0430573 5577657, 196.6 =

2 |2 943030,7 5577564, 197.3
_2 3 9429999 5577464, 195.4
:2 4 O47953,8 5577364, 199.5

25 942893,7 5577356, 197.6
_2 & o42766.6 5577566, 194.5
:2 7 042637 ,2 5577376, 193.7

2 8 942494 .4 55773858, 194.1 |
| |2 3 o4zenLessrreReigay |+
1] il ,/' Appendi da Punti no
Riga 1/89 {Lav Salva in Punti not \h)
Chiudi Modi rchivi
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14 GRAFICA

Per tutte le singole funzioni di questo menu si rimanda al capitolo 11-
SALVA PUNTI, 11.2 - Grafica.

In questo capitolo verra riportato un esempio di calibrazione della
mappa Raster o *.DXF.

14.1 - Esempio pratico di calibrazione della mappa
Raster o DXF

Attenzione:

€ importante ricordare che:

- I'immagine deve essere presente sul palmare prima di iniziare con
il rilievo;

- PFGPS gestisce immagini in formato *.BMP monocromatiche e a
colori;

- per eseguire la calibrazione & necessario aver rilevato tre punti ben
identificabili sulla mappa.

Per iniziare dovranno essere Tipa: |2 ||Invia |
individuati i punti che saranno TifPulEst Nord [Quo{~
usati per eseguire la calibrazione. ¥ |z 1 613154.792 S033779.507 17895
_2 2 613154792 S033779.502 17589
Tali punti dovranno essere copiati || |z 3 si3156.693 5033775276 191.9
nell’archivio interno dei punti noti | || |z 4 s13156.693 S033775.276 191.9
in questo modo: :2 5 B13156.693 S033775.276 191.9
2 6 613156603 5033775.276 191
Dal menu LAVORO sceg”ere il :2 7 613156543 G033776.385 180,
comando DATI per avere la lista || & 613156.543 S033776.385 160,
di tutti i punti battuti. _2 9 6l13156,543 50337756.3585 180,
| |2 10 613150.775 5033778.133 176.97]
Selezionare il primo punto |[.4 | appendida Puntinoti
interessato e cliccare su ARCHIVI  |Riga 1/150 - Lap itV ii: :
- SALVA IN PUNTI NOTI. Chiudi Modifica |Archivi

Eseguire la stessa operazione per
tutti i punti che saranno usati nella
Calibrazione.
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Nel menu LAVORO - GRAFICA é

possibile visualizzare i punti
registrati durante il rilievo in
campagna.

Dal menu EDITA selezionare

RASTER per selezionare i tasti
specifici della calibrazione.

Inserire la mappa selezionando

l'icona
%

individuare I'immagine dal
riguadro di ricerca e confermare
con la spunta verde.

Si aprira automaticamente la
maschera di calibrazione a lato
dove & possibile selezionare i punti
da usare per la calibrazione.

Cliccare su un punto dell'immagine
per avere lingrandimento di
questa zona nella parte inferiore
della schermata, in modo da
selezionare il punto desiderato con
piu precisione.

I I 1
Q Zoom

ﬂ Interroga
" Contarno

%2, Raster
[ DxF
/9 Settagai 5
4 Sesto d'impianto
¥4 Pivot

P4 Chiuili

i

& X

50 % % & X X

i@ Seleziona file i

- Risorse del Pocket PC:
+ Docurments and Settings
+Windowes
Termp
+- My Documents
- Prograrmn Files
Connections =

[ »

Morme File | Data |
Siena.Brmp 131112,

Tipo di file: |Raster nion georiferito v|

Ja )
— f
S
—
—
—

->1&Ca Vendra
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Selezionare il punto dall'immagine
ingrandita.

Nel riquadro in alto il programma
evidenzia le coordinate del punto
sulla mappa e il suo nome. Per
accettare la scelta premere il tasto
CONFERMA.

Selezionare e confermare il
secondo punto.

Infine, selezionare e confermare
anche il terzo punto.

Confermare le coordinate del punto?
X 92 Y: 6

Mome Punto: | 1 |

Annulla | | Conferma |

Confermare le coordinate del punto?

X 307 ¥Y: 367

Nome Punto: |2 |
| Annulla | | Conferma |

™ »

"..:\ N o

P
F!

Confermare le coordinate del punto?

w373 ¥Y: 169
Mome Punto: |3 |
| Annulla | | Conferma |
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Sara possibile, dunque,
visualizzare sulla mappa Raster, in
prossimita dei punti selezionati,
I'identificativo numerico di ognuno.

Con il tasto SEL. PUNTI inserire
le coordinate dei punti effettivi del
rilievo topografico.

E ora possibile inserire i dati
manualmente nella tabella alle
voci NORD Cat ed EST Cat,
oppure selezionarli dall’archivio dei
punti noti.

_sefemionare | punto dgm—_

/.}_ﬁ“ ] reset
: ﬁ% Sel punti

Dati per la calibrazione della mappa raster

Mome |Mord Cat. |Est Cat. (Nord
1 0 0 0
I 0 o a
3 0 ] ]

[ PUNTI NOTI ¥

- —— L] i 3
ﬂ.] calibra A, Chiudi Selezionare il punto da:

: z | PUNTI NOTI

Selezionare il punto numero 1
sulla mappa che corrisponde,
nel'esempio a Ilato, al punto
1_ALPO1 sul rilievo.

réj Calibra

)( Chiudi

@ Punti noti

Mome Punto |Est Nord
EesEMpio EE01E5.517  S02641
1_ALPO1 |E|4951D.95E\ S02527 8
2_ALPO1 oollon.66 502641

3_ALPO1 650377.539 502575

Inserisciriga ||  Elimina riga

s ey

Importa File

58




PFGPS 10

Cliccare quindi sulla riga del punto
1 e premere il tasto PUNTI NOTI.

Dopo aver cliccato la riga
corrispondente, premere il tasto
verde di CONFERMA.

A gquesto punto, nella maschera di
calibrazione vengono inserite le
coordinate del punto selezionato.

Dopo aver selezionato le tre
coppie di punti, procedere con il
comando Calibra per rototraslare
la mappa sul rilievo corrente.

i@ calibrazione mappa ras

Dati per la calibrazione della mappa raster

Nome |Nurd Cat. |Est Cat. |Nurd

|* |PFOS/390 5218
z 0
3 0

4 11

0 0
0 0
0 0

Selezionare | punto da:

PUNTI NOTI

ré‘] Calibra

)( Chiudi

2 Puntl notl

i

g4 943127.512
g3 943120.497
g6 943113.315
g7 943106.825
g3 943099.726
89 943096.765

P loen o

Nur|E5t |Nurd |l1u -
82 943185.289 G55791258.22 193
g3 943147.8 S575934.016 199

55757058.629 199
257E494.791 194
5575290.073 194
S578095.665 193
557r891.328 191
5577846.529 193

=ik 1 (nl

4[]

0

»

Inzerisci riga H Elimina riga

Importa File

%)

v

Mome |Nurd Cat. |E5t Cat. |Nurd

b |PFOSizo0 5,215 ] 0
2 0 0 0
Selezionare i punto da:
PUNTI MNOTI

e
[ sl

x Chiudi
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Ora sara possibile visualizzare la
mappa sovrapposta al libretto
delle misure in prossimita dei
punti selezionati
precedentemente.

Questa procedura € molto utile nel
caso di un tracciamento in quanto
€ possibile visualizzare la posizione
dell'apparato GPS in movimento,
mantenendo la mappa sullo
sfondo, come esposto nella figura
a lato.

Nell'immagine si pud notare come,
I'operatore con il GPS, indicato dal
simbolo dell’'antenna, si stia
spostando sulla strada per
raggiungere il punto X1 da
tracciare (bandierina gialla).

s

el b

[ =
Edita |& & &

Distanza GPS-X1: m. 68.254
Direzione GPS-X1: g. 36.8304

. , S
~ | A /
_-.:1;;; Vf;ndr{r;:f,
Edta |® Q @

| chiudi
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15 TRACCIAMENTO

PFGPS 10

La funzione Tracciamento permette di individuare punti
precedentemente rilevati, punti elaborati in PFCAD CATASTO, linee di
confine e percorsi caricati con la modalita Mappa Raster o Mappa DXF
0 nuovi punti calcolati direttamente in PFGPS.

Per poter procedere con il tracciamento € necessario caricare un
libretto in coordinate assolute con una delle funzioni descritte in

precedenza ed essere fisicamente nella stessa zona di coordinate con
I'apparato GPS.

Per riposizionare il sistema, in linea di massima, vanno utilizzate le
funzioni descritte in

IMPOSTAZIONI - SISTEMA DI RIFERIMENTO:.:
- Locali / un punto

- Locali / tre punti

Per facilitare gli spostamenti verso il punto da tracciare, I'area grafica
del palmare deve essere sempre posizionata in direzione del Nord
Geografico.

E necessario, quindi, controllare la rotazione al nord del display
utilizzando la Bussola inserita nel supporto del palmare.

NORTH

All" apertura del comando compare la maschera che segue, nella
quale, tramite il tasto Seleziona, si andra a selezionare un punto da
tracciare.
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H & tF'I 0.03
q 9 Dﬂﬂrl}l AI%I]I]**—I Sat

®L 0.131 mj 0.194m®

,éy RYE e
rmamn [

Y
f2
b

Il significato delle Icone ¢ il seguente:

A)

B)

C)
D)

E)

F)

G)

H)

- E’ possibile selezionare dall’archivio corrente il punto da
tracciare.

- Selezionando H ant & possibile inserire I'altezza corrente
della Rover.

Attenzione: inserire 'altezza della Rover anche nella fase
di determinazione del Sistema di Riferimento. Anche nella
maschera dell’'opzione Rototraslazione in Locali, inserire
I'altezza della Rover. Questa funzione si utilizza in casi
particolari, quando vi € un cambio di altezza della Rover
durante la fase del rilievo. Generalmente, la Rover non
viene modificata nella sua altezza e spesso si utilizzano aste
non telescopiche; in questi casi si consiglia di lasciare a
0.00 il valore H Antenna, sia in questa maschera che nella
maschera di Rototraslazione.

- Indica la precisione del GPS in quel dato momento.

- Indica il numero di satelliti in uso al momento.

- Indica la distanza tra la posizione corrente del GPS e |l
punto da raggiungere.

- Indica il valore in metri necessari per raggiungere la quota
del punto da tracciare.

- Indica il punto da tracciare e che si deve raggiungere.

- E’ la posizione della Rover.
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Per tracciare un altro punto,
cliccare nuovamente sul tasto A e
selezionare un nuovo punto
all'interno del libretto delle misure.

Attenzione:
nel caso in cui il valore Distanza
dia wvalori assurdi, di cui un

esempio & stato riportato a lato, le
coordinate GPS sono state
impostate erroneamente a 0,0,0;
mentre il terreno misurato rimane
alle coordinate geografiche
assolute.

Verificare in questo caso:

- che il GPS sia attivo;

- che il sistema di riferimento sia
impostato correttamente e, in
modo particolare, che sia uguale a
quello utilizzato in fase di rilievo.

E’ possibile inserire la mappa
Raster georiferita e utilizzare nelle
stesse modalita le funzioni di
tracciamento.

Si  puo ancora utilizzare,
contemporaneamente, nel
tracciamento un rilievo per punti e
la mappa Raster o DXF

Tipo: |2 ||Invia |
Ti||Punl:|Esl: |Nurd |Quuta -
Z 50 942046,5 5551354, 192.5
_2 51 942171.1 5551515, 192.7
_2 5z 9422558.1 5551615, 192.7
_2 53 942402,9 5551726, 192.6
_2 54 9425535 5551838, 192.7 =]
_2 55 9427242 5581963, 193 ]
_2 56 942543.4 5552054, 195
:2 57 942907.6 55582236, 196.6 | |
Z 55 942999,6 5552335, 197 x
N >

Riga 1/82 - Lavoro: ESEMPIO

Chiudi Modifica Archivi

HAnt[Pla 14.14 | D
<] 4 D 0.00 EI?. 10.00 | Sat
L. 5657 KmE| 199.500 m

m

/

Ir's
&

- AN
4 EETTO64.23
E

942953.,90 m P

2565312 m
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S.C.S. survey CAD system

PFGPS 10
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16 ESPORTA ASCII

Con questo comando € possibile creare un file ASCII di esportazione del
libretto corrente.

E’ possibile esportare diversi formati di file ASCII, a colonne o a
separatori.

PFGPS 10 65



17 ESPORTA DXF

Con questo comando viene creato un file *.DXF per essere caricato in
un qualsiasi programma CAD.

Inserire il nome del file ed eventualmente modificare |'altezza dei testi
e il loro spostamento dal punto topografico.

E’ possibile anche esportare il dxf a blocchi.

Nome del file DXF da salvare
[PrOVA | .DXF

[] Esporta a blocchi

Disegno scritte:

Nome  |Quota Nota
-(0.3 0.3 0.3
tlo 3 1.5
g1 1 1

Directory di salvataggio:
\Program Files\PFGPS\DXF\

o &

Il file verra salvato nella cartella Program File\pfgps\dxf.
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18 IMPOSTAZIONI

In questa area del
programma sono disponibili
le funzioni per la connessione
al ricevitore ed il settaggio
della strumentazione
utilizzata.

E sufficiente selezionare la
freccia verde per scorrere
i menu disponibili.

19 ATTIVAZIONE

PFGPS 10

vedi CAPITOLO 7.

PFGPS 10.00 & Y @ 12:11

LAVORO || IMPOSTAZIONI | EASY

ATTIVAZIONE

IMPOSTA CONNESSIONE

TERMINALE COMUNICAZIONI

DATI ELABORATI GPS

MAPPA DEI SATELLITI

—~—————
I




20 IMPOSTA CONNESSIONE

PFGPS 10

In questa opzione & possibile
inserire i parametri di
trasmissione del palmare con
il GPS. Considerando che,
normalmente, la trasmissione
avviene tramite Bluetooth,
verificare nel Bluetooth
manager la precisa Porta
Com utilizzata.

Attenzione:

I valori visualizzati nella
figura sono indicativi e
generici. Verificare
effettivamente la Porta e
la Velocita della periferica
di volta in volta.

Per impostare correttamente
la connessione bluetooth tra
controller e strumentazione
utilizzata fare riferimento
all’appendice A

Porta:

COMG: - altra porta

Velocita:
Parita:
Flusso dati:
Bit dati:

Bit stop:

1%

4800

MNone

MNone

8
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21 TERMINALE COMUNICAZIONI

In questa videata sono
visualizzati i dati trasmessi dal
computer al palmare. Se i dati
stanno scorrendo, significa che

bl
FISF P FFEFF P LD

AL
(L Rl 5 1 3

LSS

trrr:lr::::glu- I-II-I

-itrrr-r--rtr

Fiok FEEFFF L LK

w el 130
LEFrrrror ="
i

'Irrrur-r--urrr

1=
rrrerg e dDUS

la connessione computer-
palmare € corretta. e Pt e

£
|| ] "I:II- oo Qo0
o [
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22 DATI ELABORATI GPS

PFGPS 10

In questa maschera & possibile
un ulteriore controllo dei dati
ricevuti dal GPS. Vengono
esposti i valori necessari per
valutare la precisione corrente e
tutte le caratteristiche della
posizione.

Informazione | Yalore

Latitudine 45°21'30,56400
Longitudine 10°53'42,09000
uota 47,000

Quota elissoide 47,000

Est 643422,359

Mard ad=24522.083
OrafData 090144070213
Sateliti 0 {32,11,01,20,14,19
PDOP 24

WDOP 2.3

HOOP 2.8

Mavigazione GPS - modo GPS
Fisxed Si

Dati GPS Chiud
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23 MAPPA DEI SATELLITI

PFGPS 10

La grafica espone la posizione e
il numero di satelliti visibili e
attivi.

LON 10.895°
LAT 45.359°
UTC 09:02:08
SATELLITI 6/0

SAT
26
08
28
s
15
10
07
27
24
21
19
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24 STRUMENTAZIONE

PFGPS 10

In questa maschera & possibile

selezionare
utilizzata.

la

strumentazione

Strumento/modalitd operativa:

GPSKIT K200 RTKZ DF GPS4+GLOMASS H

GPSEIT K300 DF GPS4+GLOMASS
GPSEIT K200 MF GPS+GLOMASS
GPSKIT K200 DF GPS4+GLOMASS
GPSEIT K200 DF GPS+GLOMASS CH
GPSKIT K200 5511 Binary

GPSKIT K900 RTK2 MF GPS+GLONASS

=7

GF‘S stan'darc-l‘

|

(% &
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Per i modelli GPSKIT K800, K900

Dopo aver selezionato lo strumento,
impostare le due opzioni e i valori di
offset.

- Invia Configurazione alla base:
si usa solo in caso di emergenza
quando alla Rover non arrivano le
correzioni nonostante il
funzionamento della radio sia attivo
e la ricezione dei satelliti sulla rover
sia buona. Di norma questa opzione
deve essere sempre disattivata.

- Salva in automatico BASE e
ROVER: in linea di massima va
sempre selezionata questa voce
quando si opera in coordinate
assolute. Non si attiva quando si
registra in coordinate locali.

- Offset H Antenna: ¢ la correzione
costante che viene applicata
all’'altezza antenna per riportare i
valori dell’asta graduata alla
posizione corretta.

- Offset Planimetrico Antenna: ¢
il raggio preciso dell’antenna da
applicare in alcuni artifici che
saranno descritti nei capitoli

successivi. a}
o

L'icona interroga il
ricevitore che restituira le sue
specifiche tecniche.

Strumento/modalitd operativa:
|GF‘5KIT K900 RTEZ DF GPS+GLOMASS

Irwia configurazione alla base
Salva in automatica base e rover

offset HD.OD | Offset Plan[D.00_|
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In questa seconda opzione si
andranno ad inserire i valori di
altezza della Base sul treppiede e
della Rover quando il valore di
guesta e fisso.

In linea di massima, con il sistema
GPS non si utilizza molto il cambio
stazione, come invece avviene per
la Stazione Totale; pertanto, sia
I'altezza della BASE che laltezza
della ROVER possono rimanere fisse
a 0.00. Nel caso, si potra
successivamente alzare o abbassare
il piano quotato con il software in
ufficio.

Attenzione: questo €& valido se
durante il rilievo non si cambia mai
la posizione della Stazione.

H Ant base:

H Ant rover:

Strurmentofrmodalitd operativa;
GPSEIT K900 RTKZ DF GPS+GLOMASS

0.00

0.00

Il
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25 SISTEMA DI RIFERIMENTO

PFGPS 10

IN COORDINATE LOCALI
CON UN SOLO PUNTO

E’ il metodo piu semplice e
comodo per riposizionare lo
Strumento su un punto di
coordinate note per proseguire
un rilievo o per eseguire un
tracciamento.

E possibile associare alla
POSIZIONE GPS un PUNTO
NOTO in tre diversi modi.

Scorrere le tre opzioni con le
frecce.

Fusg: |32

LAVO RE(B

Sisterna di riferimento:

|L|:u:ali Fun punto

- |

Hant[o.00 | Fuso:
POSIZIONE
Gps | |AvoRO 3
E i
o |o o |

%

CALCOLA

LTM GPS: 0.000, 0,000, 0.000
LOCALL 0,000, 0,000, 0,000

w

LAVORO

4

Questo comando seleziona un
punto di coordinate note dal lavoro
corrente. Viene aperto cos’ l’'elenco
dei punti.

Su questo si andra quindi a
selezionare il punto di
riferimento, controllando che
le coordinate vengano registrate
nelle celle.

Tipo;

|2

||Irwia |

Ti||Punt |Est

|Nurd

|Quuta

4

1

oS L T % T S R o T ot T LS T U B % |
R R ML = N ) B o % B o

243057,3 5577a57,
943030.7 5577564,
942999,9 35774604,
942965.5 5577304,
942593.7 3577356,
Q42766.6 537VI00,
9426372 5577376,
242494, 4 3577355,
942401.5 5577394,

196,68
197.3
193.4
199.5
197.6
1945
193.7
194.1
194.1

4

4]

[ ®

Riga 1/29 - Lavoro; ESEMPIO

Chiudi Modifica Archivi
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Nelle tra caselle sara possibile

visualizzare i dati relativi al
punto.
Selezionando CALCOLA,

PFGPS traslera il sistema con
origine sulle coordinate del
punto selezionato.

PURNTI
a 3
NOTI

Le coordinate del punto di
origine sono selezionate
nell’archivio dei PUNTI NOTT.

Sisterna di riferimento:
|L|:u:ali Jun punto v|

Hantfpoo ] Fuso
POSIZIONE

GPS

E N
|645350 |snz4s28 |46 |
UTM GPS: 648380.555, 5024528.536,

46,100
LOCALL 648339,000, 5024523.000,

LAVORO }

&

€ | cacoLa

La stessa procedura vale per
I'importazione da PUNTI NOTI.

Sisterna di riferimento;

|L|:u:ali J un punto v|
POSIZIONE PUNTI
GPS NOTI >
E N

645300 lsozasza |46 |

LT GPS: 648389,555, S024528,536,
45,100
LOCALT: 645389,000, 3024523.000,

€ | cacoLa

76



PFGPS 10

3. |MANUALE }

Mediante
inseriamo
punto di
manualmente
tastiera.

questa opzione
le coordinate del
riferimento
tramite la

Per verificare che l'operazione
sia andata a buon fine, aprire la
maschera SALVA PUNTI e
verificare il valore delle
Coordinate Est - Nord - Quota.

Sisterna i riferimento:

|L|:u:ali §un punto v|
Hantooo | Fusoifzz [+
POSIZIONE
GPS MANUALE ’
E M

Q
645389 |lsoz4s2s |46 |

LTM GPS: 648389.355, 5024528.536,
45,100
LOCALT: 645389,000, 3024528.000,

€ | cacons | &

Sistema di riferimento:

|L|:u:ali §un punto v|
H ﬁlr‘nt: Fuiso: n
POSIZIONE
GPS MANUALE ’
E M

Qo
|64ezm0 |lsozaszs [j4s |

LTM GPS: 648389,5355, S024528.536,
46,100
LOCALT: 648389,000, S024523.000,

€ | cacoa @
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SISTEMA DI RIFERIMENTO
IN COORDINATE LOCALI
CON TRE PUNTI

Questo metodo incrementa
sensibilmente la precisione nel
rilievo e tracciamento in quanto
si appoggia a TRE punti noti
che esistono sulla mappa e
contemporaneamente anche
sul terreno.

Scorrere le opzioni con le
frecce.

LAVOR

"
é

Sisterna di riferimento;

|L|:|cali { tre punti

Hant[ooo |

7
Fuso,

Pt Orig [Est_ 0 [Nord_O |Quota_]

PECr1
PECrE
PECr3

645359.5 5024528, 46,1
943356.2 S024561, 45.6
945322.9 S025494, 46.4

1]

[»

POSIZIONE

GPS

(X

CALCOLA

v

I punti di riferimento possono essere inseriti direttamente in due
modalita utilizzando file precedentemente scritti sul computer in

ufficio e poi caricati sul palmare:

A) Dal lavoro corrente.

Per la selezione, cliccare sulla
corrispondente riga del punto
desiderato.

Deve essere selezionato un
punto per volta, ritornando
quindi per ogni punto nella
maschera precedente.

LAVORO }

Tipo:

E

| | Invia |

Ti|Punt|[Est  [Nord

|Quuta

»

1

iSRS S e T T L TR L Y % Y o Y ot
L R o R (R LR o 3 RS AR L B N

9430573 5577657,
94:3030.7 5577564,
A42999,9 5577464,
942965.5 5577564,
Q425937 5577556,
A427a6.6 5577566,
Q426372 SEFTETE,
942494 ,4 S5775ES.
942401, 55773594,

196.6
197.5
195.4
199.5
197.6
194.5
193.7
194.1
194.1

4]

1]

Figa 1/89 - Lavoro: ESEMPIO

Chiudi Modifica Archivi
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B) Dall’archivio dei punti

@ Punti noti

noti. . ' =
Nome Punto |E5t MNord

. : * |PFO1/0B70/LSE4 26785.872  -22955,

Per la selezione cliccare sulla _PFDEIDE?DILSS‘} Ry ——
corrispondente riga del punto PFDS;DE?D;LSS‘} 259:33#3 _23342I
desiderato. ; :
PFO4/0570/L384 26705 77579

Deve essere selezionato un
punto per volta, ritornando
quindi per ogni punto nella
maschera precedente.

4 1] *
B o

| Inserisci riga H Elimina riga

PUNTI
’ Importa File

NOTI o . . &

E’ inoltre possibile annullare i dati
ANMULLA ’ inseriti ed eseguire una nuova

immissione.
DATI

Per eseguire la traslazione del GPS nel sistema cartografico
procedere come descritto:

A)

Individuare 3 punti sul terreno dei quali si conoscono le coordinate
cartografiche e che sono stati memorizzati nell’archivio dei punti noti
0 come archivio di lavoro PFGPS.

B)

Portarsi sul terreno, in sequenza sui tre punti, e salvare la posizione
di ognuno di questi.

C)

Associare ad ogni punto registrato un punto memorizzato
nell’archivio dei punti noti o nell’archivio del lavoro corrente.

D)

Selezionare CALCOLA.

Verificare nella maschera LAVORO - SALVA PUNTI se le coordinate
del sistema sono quelle dei tre punti di riferimento inseriti.
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26 PUNTI NOTI

PFGPS 10

Questo menu permette la gestione di tutto il database relativo a
punti stabili di riferimento, punti noti che verranno utilizzati nella
calibrazione / georeferenziazione delle mappe Raster o DXF. Questo
comando controlla lI'intero database dei punti e ne permette il suo

editing.

Selezionando questa voce
compare una tabella vuota dove
e possibile inserire le coordinate
dei punti noti, dove:

- Nome: ¢ il campo che
contiene il nome del punto noto
di riferimento;

- Est/Nord: sono i valori delle
coordinate rettangolari del
punto;

- Quota: indica il valore della
quota del PF;

- Desc. Plan: & la descrizione
planimetrica del punto;

- Att. Plan: indica I'attendibilita
delle coordinate planimetriche
del punto;

- Desc. Altim: ¢ la descrizione
altimetrica del punto;

- Att. Altim: indica 'attendibilita
delle coordinate altimetriche del
punto;

- Particella: nome della
particella alla quale appartiene il
punto.

I comando Inserisci riga,
appende una riga vuota alla fine
dell’archivio.

I comando Elimina riga,
cancella la riga selezionata.

Con Importa File ¢ possibile
importare un file archivio in
formato ASCII. Si consiglia in
ogni caso di importare sempre i
punti da un file memorizzato sul
computer in ufficio.

Per la compilazione delle righe
I'ordine dei campi deve essere il
seguente:

{2 Punti noti

Mome Punto |E5I:

.|Nurd .

4

PFO1/0G70/L354
PFOZ/0G70/L354
PROG0G70/L354
PRO4/0570/L354

26785872 -22955.
272678 -23062.
2695343 -23342.
26705 -22529

4

T

Inserisci riga H Elimina riga

Importa File

Q

&

Inserisci riga

Elimina riga

Importa File

%)

&
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PUNTO NOTO |EST |[NORD |QUOTA |DESCRIZIONE PLANIMETRICA
|ATTENDIBILITA’ PLANIMETRICA | | | PARTICELLA]|

Esempio di file ASCII:

101| 576559.
102| 576656.
103| 576649.
104| 576583.
105| 576584,
106| 576584.
107| 576584.
107| 576604.
109| 576521.
110| 576521
111| 576512.
112| 576512.
113| 576520.

590| 5021706.
640| 5021666
743| 5021669
866| 5021754
050| 5021754.
417| 5021754
160| 5021754.
926| 5021804.
021| 5021723.
009| 5021723.
816| 5021716
827| 5021716
932| 5021722

383 70.
548| 69.
079| 69.
431] 69.
866| 69.
626| 69.
260 69.
591| 69.
058 69.
027| 69.
230 70.
301] 70.
785 70.

787| st |||
774| st ||
746| sf| | |

088| pal o] | |

046|triplice di
734| spigol o fabbricato]||
933| chi odo| | |
772| chi odo| | |
796| chi odo| | |

938| chi odo| | |
977| triplice di

Il file di testo dovra essere
salvato in wuna cartella del
computer palmare e selezionato
poi nella schermata mostrata
nella figura a lato.

Il File deve avere estensione
* TXT

oppure

* . TAF

oppure

* PGP.

Per confermare la selezione,
cliccare sulla spunta verde.

confine|||

confine|||

113| pi cchetto ferro| ||
137| pi cchetto ferro| ||

i@ Seleziona file

—I- Risorse del Pocket PC:

+ Windowes
Temp
+- My Docurments
- Program Files
Connections

+- Documents and Settings

[ »

-

Mome File |

Data |

ESEMPIC.TET

13/11/2...

Fie PGP
File TAF

Tipo difile: |File TXT

O

@
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27 SETTAGGI

In PFGPS ¢ disponibile un menu specifico per le impostazioni di
sistema. Nelle figure che seguono verranno mostrate tutte le varie

PFGPS 10

opzioni configurabili dall’'Utente.

- Directory del programma:
e la cartella dove € installato il
programma; non € modificabile.

- Directory dei Lavori: ¢ la
cartella all'interno del palmare,
nella quale vengono salvati i
lavori.

I file contenuti hanno
estensione *.PGP e *.BAK.
Se ActiveSync ¢ installato
correttamente, si accede a
questa directory mediante
Esplora Risorse del computer
principale.

Per cambiare il percorso cliccare
sulla riga ed attivare il tastierino
del palmare.

- Numero minimo dei
satelliti: blocca la registrazione
dei punti quando il humero dei

satelliti e inferiore a quello
impostato.
In linea di massima si puo

impostare Auto e verificare
caso per caso il numero di
satelliti nella maschera di
registrazione dei punti.

- Distanza minima: indica la
distanza minima tra punti che
determina l'intervallo in metri
tra un punto registrato e il
successivo. Questo parametro
viene utilizzato nella
registrazione continua dei punti.
Se impostato a 0 i punti
vengono registrati sempre,
anche sovrapposti. Invece, se
viene inserito un valore in
metri, i punti saranno registrati
uno ad uno dopo avere percorso
il valore stabilito.

Directory del prograrmmma:

Directory dei lavari:
[\Program Files\PEGPS|DATAY |

DIRECTORY | VARIE |

(%) v

Distanza rinirna (0=non attival: D

Salva automatico ogri m.:
Lnitd misura quota inserita:
Durata calcolo UTM in locali; =.
Epoche inizializzazione rover: 5.
M' YWARIE |

1% &
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- Salva automatico ogni m.: questa opzione permette di salvare
il file dati automaticamente ad ogni intervallo di tempo impostato.
- Unita di Misura della Quota: ¢ possibile inserire la quota con una
unita di misura diversa dai valori EST e Nord.

- Durata calcolo in UTM in locali: quando si sta impostando il
sistema di riferimento locale, il programma cerchera una maggiore
precisione per individuare il punto di origine, durante l'intervallo di
tempo impostato a questa voce. Inserendo un valore (in secondi),
una volta selezionata alla voce Edita - Sistema di riferimento il
punto di origine nel sistema Locale con un solo punto, il
programma registrera diversi punti in quell'intervallo di tempo ed
esporra la media degli stessi. Questa impostazione permette
un'individuazione piu precisa del punto di origine. E comunque
consigliato inserire valori relativamente bassi, che si aggirino intorno
al minuto.

28 INFO

PFGPS 10

Da questo comando € possibile accedere alle informazioni relative
alla versione del programma PFGPS in uso e ai riferimenti
dell’Azienda.
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29 EASY

PFGPS 10

L'opzione EASY permette di
registrare punti utilizzando le
dita, in maniera semplificata
rispetto alla modalita
standard.

I. T
b PFGPS 9.00

LAYORO

IMPOSTAZIONI

Ricevuto:
RicewLito:
Ricewuto;
RicevLuto:
RicewLIto:
Ricevuto;
RicevLto:
RicevLto:
Ricewuto;
RicevLto:
RicewLIto;
Ricewuto;
Ricevuto:
RicevLIto:
Ricewuto;
Rirewiito:

Lavoro carrente: ESEMPIO

MMEA, - RMC

MMEL - DOP e Sateliti
MMEL, - Posizione
MMEA, - RMC

NMES - DOP 2 Sateliti
MMES - Posizione
MMEA, - RMC

NMES - DOP 2 Sateliti
MMEL, - Posizione
MMEA, - RMC

NMES - DOP 2 Sateliti
MMEL, - Posizione
MMEA, - RMC

NMES - DOP 2 Sateliti
MMEL - Posizione
LMES - BT

Il pannello di controllo della modalita EASY espone i comandi

essenziali per partire.

®To

%

‘ E: 647503.86
N: 5023016.80
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Descrizione delle singole opzioni:

1

10

11

12

Lavoro: ESEMPIO questa riga descrive il nome della
misurazione corrente che corrispondera al nome del terreno e
ai due rispettivi file con estensione *.PGP e *.BAK
memorizzati nella cartella DATI.

Punti: 89 ¢ il totale dei punti memorizzati durante la
misurazione percorrendo il perimetro del campo.

Questa icona permette di entrare nel menu di gestione delle
misure fatte e di inizializzare una misurazione con un nuovo
nome.

L'icona con il triangolino verde permette di registrare un solo
punto di posizione/misura.

Questa icona permette di registrare in automatico un punto
ogni 2 secondi. Una volta selezionata, I'icona diventa rossa e si
avvia la registrazione in sequenza dei punti. Per fermare la
registrazione premere di nuovo sulla stessa icona.

Selezionando il rettangolo azzurro si accede all’area grafica del
programma che fornira la superficie, il perimetro e il disegno
del terreno misurato. E’ possibile accedere al grafico anche
durante la fase di registrazione. In questo caso si potra vedere
la mappa mano a mano che si forma.

Se i due LED:

- sono rossi, ma non lampeggianti: il ricevitore GPS non &
connesso a livello Hardware o non & correttamente configurata
la connessione; non sara possibile percio iniziare una misura;
- sono rossi e lampeggianti alternativamente: i settaggi sono
corretti e dopo qualche minuto diventeranno verdi e comincera
ad essere visualizzato il numero dei satelliti in ricezione;

- sono verdi: il sistema & pronto per iniziare la misurazione. E’
tuttavia consigliato attendere circa 5-10 minuti prima di iniziare
la misurazione.

In questa area viene indicato il numero di satelliti. Per avere
una buona misurazione devono essere almeno 7.

Cliccando sulla freccia si torna alla modalita EXPERT.

Nel riquadro sono indicati i dati di posizione geografica e quindi
i valori Est, Nord e Quota.

Cliccando sul cestino € possibile cancellare i punti registrati nel
lavoro impostato.

PDOP: il numero indica come sono disposti i satelliti e, quindi,

rappresenta la precisione del sistema. Il sistema & tanto piu
preciso tanto quanto il valore & basso.
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13

14

15

Selezionando questa icona si chiude il programma e si torna a
Windows.

Questa icona permette di registrare in automatico un punto
ogni 5 secondi. Una volta selezionata, l'icona diventa rossa e si
avvia la registrazione in sequenza dei punti. Per fermare la
registrazione premere di nuovo sulla stessa icona.

Questa icona permette di registrare in automatico un punto
ogni 10 secondi. Una volta selezionata, l'icona diventa rossa e
si avvia la registrazione in sequenza dei punti. Per fermare la
registrazione premere di nuovo sulla stessa icona.
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29.1 - COME ESEGUIRE UN RILIEVO CON LA
MODALITA" EASY

Utilizziamo la numerazione e la descrizione dei comandi delle pagine

precedenti .
1. Una volta al bordo del terreno da misurare, verificare il
numero di satelliti disponibili.
2. Cliccare sull'icona n°3 per aprire la maschera di gestione dei
rilievi.
. . *2 | PFGPS 9.00
3. Selezionare l'icona D per | (i
Lavoro Punti | Data

dare un nome alla nuova @ |EsEMPIC
misurazione. LBUORL

4] ‘_I [
[ T B

iLavuru corrente: PROVA

4, Ritornare alla videata principale e selezionare |'icona EZ}

(il comando n°5 descritto nella precedente tabella).

> B » »

5. Cliccare sull'icona (n°6) per
visualizzare la mappa che si
va via via formando.
Ritornare, seguendo il L
perimetro del campo, fino al
punto di partenza. A questo
punto selezionare il comando
Chiudi.
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Bloccare ora la registrazione
cliccando sul tasto n°5

che si presenta di colore
rosso perché siamo nella fase
di registrazione.

Cliccare di nuovo sull’icona

n°6 LQ per visualizzare la
mappa.

Per richiedere l'area,
selezionare nel menu Grafica
- Interroga area licona
evidenziata dalla freccia.

> B )
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30 SALVATAGGIO DEI LAVORI SUL PC

PFGPS 10

Dopo aver collegato il computer palmare al computer, assicurarsi che
Activesync o Windows Mobile Device Center sia installato e

attivo.
Selezionare in sequenza da _
. . Eriti  Strumenti 7
Esplora Risorse il seguente - _
percorso sul palmare: F2 coes |[By conele {111~
X Tome Dimet
. . .. |#]EsEmPIC BAK 25,
Risorse del dispositivo o 5 [ 2.
- [2]Proval.Bak 62,
;:;ggprsamml |2)ProVa PP 78,
/Data

comparira cosi la finestra
riportata a lato con tutti i file di
misurazione.

L'estensione dei file dovra essere *.PGP. I file con estensione *.BAK
sono semplici copie di sicurezza dello stesso file *.PGP. Copiare i file
in un percorso del computer dell’ufficio utilizzando le funzioni Copia
e Incolla.

Per visualizzare e stampare i file *.PGP & necessario che venga
installato un programma per PC (PFCAD, DISCAV o AGRICAD PC)
venduto a parte e non compreso nella confezione di PFGPS.

Con il comando COPIA / INCOLLA e possibile riportare dal PC al
palmare lavori gia eseguiti per poterli riutilizzare.
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APPENDICE A
CONNESSIONI WI-FI/GPRS/BLUETOOTH

(PROCEDURE VALIDE PER CONTROLLER BP3500 o ALTRI CON SISTEMA
OPERATIVO WINDOWS MOBILE)

- CONNESSIONE ALLA RETE INTERNET/GPRS

e CONNESSIONE TRAMITE WIFI

Attivare il menu nella barra @ *R Y« @ 11:02
superiore dello schermo e [R+§ e M
selezionare l'icona del menu B
rapido CONNECTIVITY

Selezionare WIRELESS MANAGER
per attivare la connessione

There are no data sessions active.
Programs connect automatically as
needed. To change connection settings,
tap Settings.

Settings Hide

Attivare il WI-FI Wireless Manage 51 “% Ya ¢ & 10:44

All Q]

Bluetooth 9

Visible
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Proseguire con la registrazione
alla rete disponibile e verificare
I'effettiva connessione dal menu
rapido CONNECTIVITY

B ‘?‘?Y‘ o @ 2:48

Connectivity

(3

TNCAP4A40CF (Wi-Fi) I]l
B

\Wireless Manager

Settinas

e CONNESSIONE TRAMITE SIM DATI

Inserire la SIM DATI all'interno del

vano batteria del controller

Se la SIM viene correttamente riconosciuta l'icona m diventa m

All'interno del menu
SETTINS/SYSTEM selezionare APN
SETTING per impostare
correttamente I’APN per |'accesso
alla rete DATI

“% Y 4 @ 11:03

»

‘!’ Backlight

% APNSetting (1

Encryption
DeviceInfo ﬁ

Emor Reporting .’\ Managed Programs
b

External GPS @

Pocket Controller

Certificates

Master Clear

f" % Memary
e»

®©

ay
ok
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Proseguire con CONTINUE

Inserire I’APN dell’'operatore della
scheda SIM e confermare con OK.

Di seguito gli APN dei principali
operatori:

VODAFONE web.omnitel.it

TIM ibox.tim.it

WIND internet.wind

POSTEMOBILE

internet.postemobile. it

H3G tre.it (ricaricabili) /
datacard.tre.it (abbonamenti)

APN Configuratio (] *“% Yk ¢ G 11:03

APN is network access point
name.

Please make sure APN is
configured correctly,
otherwise the device will not
be able to connect to
network via Modem.

For more information please
consult your local operator.

APN Configuratio (=] *% Y ¢ G& 11:03

Select connection type:
(@ IP Connection

(O PPP Connection
Please Enter APN:

| web.omnitel.it

Need to configure Dial-Up network
to connect access internet.

Configure Dial-Up network now:
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“% Yo ¢ @ 11:02

Y Internet Explorer

Contacts @

Lanciare Internet Explorer dal
menu START inserendo un indirizzo
web qualsiasi per attivare la
connessione internet

Pictures & Videos 3 1l Marketplace

a Windows Media I

MSN Weather - . f MSN Money
>
r' Windows Live
+

= @

@ % Yk € & 11:02

QU x el o

Verificare I'effettiva connessione My ISP Bl % Y
alla rete GPRS/3G nel menu oot 2 Moo
CONNECTIVITY. Connecting...

Connecting to: GPRSConnection
Using: COM5:

Dialing: *99#.

Cancel || Hide

"

| |
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Se compare la seguente finestra la
connessione & stata stabilita
correttamente ed € possibile
iniziare il lavoro.

ATTENZIONE! Se compare la
seguente finestra significa che la
connessione non ¢ attiva. Si
consiglia di ripetere la procedura.

Connectivity

Wireless Manager

GPRSConnection (Dial-up) 00:00:02

Disconnect

Settings

Hide

Connectivity

@ Wireless Manager

There are no data sessions active.
Programs connect automatically as
needed. To change connection settings,
tap Settings.

Settings Hide
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- CONNESSIONE BLUETOOTH

Bluetooth “% Yo € @ 11:02
Select a Bluetooth Device

Searching for Bluetooth Devices...

Refresh

Entrare nel menu \ X j
SETTINGS/BLUETOOTH Settings s A :02

3

Clodk & Alarms F' 1

Soumds &
MNotifications

e,
W

System

Microscft My Phone
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Attivare il Bluetooth

Per aggiungere un nuovo

dispositivo selezionare ADD NEW
DEVICE

Bluetooth

=1 % Y €€ @ 11:03

Devices €  Mode ) COM Ports

@ Turn on Bluetooth
@ Make this device visible to other
devices

To connect to a device, click on the
Devices tab below.

Bluetooth
COM Ports €

“% Yo ¢ 2 11:02
) Mode

Devices

Tap Add new device to search for other
Bluetooth devices. Tap on a device to
modify its settings.

Connected
Add new device...
Disconnected

ﬁ’ S66161123166808
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Attendere la ricerca del
dispositivo bluetooth

Selezionare SERIAL PORT una
volta che la connessione con il
dispositivo e stabilita.

Bluetooth A *% Yo € & 11:02
Select a Bluetooth Device

Searching for Bluetooth Devices...

Bluetooth “ Y ¢ @ 11:03
Partnership Settings

(5 66161123166308

Select services to use from this device.

e ———
Serial Port
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Bluetooth “% Y ¢ & 11:03

Mode < COM Ports ) Devices

After pairing with a device, to set up a
COM port tap New Outgoing Port. For
other options, tap and hold an existing
port.

Per impostare la porta COM da
associare al dispositivo entrare
nel menu COM PORTS e premere
per qualche secondo sul
dispositivo o0 su NEW OUTGOING
PORT e cliccare su EDIT.
Selezionare la porta COM che si
desidera utilizzare e confermare.

Porta:
[COM6: - altra porta -
Velocita:|4800 -]
Il numero di porta COM associato Parita:|None |
al dispositivo dovra essere poi :
inserito all'interno di PFGPS nel Flusso dati:[None ~]
menu IMPOSTAZIONI/IMPOSTA : "
CONNESSIONE Bit dati:|g 7
Bit stop:|1 -]
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S.C.S. survey CAD system srl
Viale Della Tecnica, 34
37064 Povegliano Veronese Verona Italy
www.pfcad.it
info@pfcad.it

PFGPS 10 100


mailto:info@pfcad.it

L]
surveying software solutions

S.C.S. Survey CAD System S.r.l.
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